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概要： 

我司引进的用于周界防护（以及空域和海域防护探测）的激光雷达，通过美国

FDA认证以及欧盟 CE认证，对人眼安全。 

其专注于根据色彩模型活动的虚拟围墙,可供固定及移动地点之周界防护应用.

产品通过最严格的实地测试,如美国空军,Sandia国防实验室，法国海军，以色

列国防部。产品已装备于以色列国防部，用于高阶防御地点。 

 

为防止非法的滞留、入侵和各种破坏活动，在以下区域设置警戒布防，提供立

体空域、海域防护。 

 

应用场所： 



1，如总统府、军事基地、武器弹药库； 

2，无人机管控、无人艇驾驶、无人侦查船、防海盗； 

3，机场、铁路、码头、电网、监狱、国际会议中心、银行金库、博物馆、发电

厂、化工园区、物流中心、油库、粮仓、厂区、医院、学校幼儿园、家庭住

宅、隧道出口落石、重要活动场所等； 

4，一些不希望再有电磁波信号介入的敏感场所 

 

原理： 

传感器使用飞行时间技术（TOF）。通过测试到周围物体距离，它们建立一个环

境“地图”。随后，它们持续评估环境的变化并调整探测阈值，当超出探测阈

值，目标就被探测到。 

 

特点： 

1，对视力相当安全(1级，人眼安全) 

2，可与录像系统无缝整合 

3，可作为传感器使用（干接触），或是与电脑使用（可取得完整监控 ，包含

视频） 

4,可夜间监控，不需额外照明。 

5,高分辨率 5cm ,高脉冲重复频率 6000Hz（每秒发送 6000个脉冲，并每秒执行

6000个高分辨率测量范围） ,可同时探测跟踪记录 16个目标 

6,波束倾角：0.3-0.5度；角分辨率：0.7-1/2/3/4/6毫弧度，探测距离 25-

300米，扫描角度 100-360度；防护等级：IP67  

 

组成部分： 

１， 激光距离探测器的模拟单元。它负责生成、发射和接收激光脉冲。它决定了可

被探测目标的最小灵敏度 。 

２， 光电模块和扫描机制，它包含镜头和决定光束大小的滤光器。扫描机制提供了

光束的旋转速度和扫描扇区。扫描机制是单元大小和功耗的主要因素。 

３， 算法：这是任何户外自动目标探测的核心。它通过了虚警滤波并允许正在变化

环境下的操作。该算法和扫描机制决定分辨率。更好的分辨 率（更小的值）可

以更好的滤掉小的移动的植被、小动物等。该算法也负责处理视频。它通过云

台摄像机进行平滑的跟踪，并与其他传感器及空置式通信。 

该算法更新地图并根据由于雨、风（移动的灌木）等产生的变化来调整地图。一旦一

个入侵者（行走、跑、爬行、游泳）保护区域，区域激光传感器识别出这是一个有意



义的变化并发送警报信息至控制中心，然后，一个云台摄像机将自动跟踪他。所有的

警报数据（位置和图像）存储在电脑里，且能根据时间、事件等筛选。 

 

 

 

 



 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

示例:  

 



 

监狱  

 



 

 



 

 



 

 



 

 



 



 



 

超高车辆/特种车辆 

 



 

欢迎各位咨询了解商讨合作,我们提供样机测试;详情请联系: 15205177293, 邮箱

peano8@163.com  

mailto:邮箱peano8@163.com
mailto:邮箱peano8@163.com

